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ABSTRAK 

Sistem kelistrikan sangat berperan penting pada peternakan ayam, terutama untuk 

pemanasan dan penerangan serta pendingin pada kendang days old chicken (DOC). 

Suhu lingkungan merupakan salah satu faktor eksternal yang dapat mempengaruhi 

performa ayam. Suhu yang ideal berkisar antara 30-34°C. Pada permasalahan ini 

peneliti menggunakan mikrokontroler Arduino Uno untuk melakukan pengendalian 

suhu menggunakan pemanas berupa lampu dan pendingin berupa kipas dc agar 

suhu menjadi stabil. Metode pada sistem pengaturan suhu menguunakan Logika 

fuzzy mamdani sebagai pemberi Keputusan yang meyerupai manusia. Rancangan 

ini memliki Tingkat ketepatan sebesar 99,62% yang didapat dari hasil pengujian. 

 

Kata Kunci: Mikrokontroler, Logika Fuzzy, Temperatur 
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ABSTRACT 

The electrical system plays a significant role in poultry farming, especially for 

heating, lighting, and cooling in the cages of day-old chickens (DOC). 

Environmental temperature is one of the external factors that can affect chicken 

performance, with the ideal temperature ranging from 30-34°C. In addressing this 

issue, researchers utilized an Arduino Uno microcontroller to control temperature 

using a lamp as a heater and a DC fan as a cooler to stabilize the temperature. The 

method employed in the temperature control system utilizes Mamdani fuzzy logic 

as a decision-maker mimicking human behavior. This design achieved a precision 

level of 99.62% as determined from the test results. 
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