SISTEM KENDALI SUHU PADA KANDANG DOC BERBASIS
MIKROKONTROLER ARDUINO UNO DENGAN METODE LOGIKA

FUZZY MAMDANI

TUGAS AKHIR

FIKRI AULIA
NIM. 0701182163

UNIVERSITAS ISLAM NEGERI

SUMATERA UTARA MEDAN

PROGRAM STUDI ILMU KOMPUTER
FAKULTAS SAINS DAN TEKNOLOGI
UNIVERSITAS ISLAM NEGERI SUMATERA UTARA
MEDAN
2024



SISTEM KENDALI SUHU PADA KANDANG DOC BERBASIS
MIKROKONTROLER ARDUINO UNO DENGAN METODE LOGIKA

FUZZY MAMDANI

TUGAS AKHIR

Diajukan Untuk Memenuhi Syarat Mencapai Gelar Sarjana Komputer

FIKRI AULIA
NIM. 0701182163

UNIVERSITAS ISLAM NEGERI

SUMATERA UTARA MEDAN

PROGRAM STUDI ILMU KOMPUTER
FAKULTAS SAINS DAN TEKNOLOGI
UNIVERSITAS ISLAM NEGERI SUMATERA UTARA
MEDAN
2024



PERSETUJUAN TUGAS AKHIR

Hal  :Surat Persetujuan Tugas Akhir
Lamp :-

Kepada Yth.,
Dekan Fakultas Sains dan Teknologi
Universitas Islam Negeri Sumatera Utara Medan

Assalamu’alaikum Warahmatullahi Wabarakatu.

Setelah membaca, meneliti, memberikan petunjuk, dan mengoreksi serta

mengadakan perbaikan, maka saya selaku pembimbing berpendapat bahwa skripsi
saudara,

Nama : Fikri Aulia

Nomor Induk Mahasiswa : 0701182163

Program Studi ¢ Ilmu Komputer

Judul : Sistem Kendali Suhu Kandang DOC Berbasis

Mikrokontroler Arduino Uno Dengan Metode
Logika Fuzzy Mamdani

dapat disetujui untuk segera melakukan ujian kolokium. Atas perhatiannya saya
ucapkan terima kasih.
Medan, 11 Juli 2024
5 Muharram 1446 H

Menyetujui,

Dosen Pembimbing

Z{l

Rakhmat Kurniawan R, S.T., M.Kom
NIP. 198503162015031003 -




SURAT PERNYATAAN KEASLIAN TUGAS AKHIR

Saya yang bertanda tangan di bawah ini,

Nama : Fikri Aulia

Nomor Induk Mahasiswa ~ : 0701182163

Program Studi : Ilmu Komputer

Judul : Sistem Kendali Suhu Kandang DOC Berbasis

Mikrokontroler Arduino Uno Dengan Metode
Logika Fuzzy Mamdani

menyatakan bahwa skripsi ini adalah hasil karya saya sendiri, kecuali beberapa
kutipan dan ringkasan yang masing-masing disebutkan sumbernya. Apabila di
kemudian hari ditemukan plagiat dalam skripsi ini maka saya bersedia menerima
sanksi pencabutan gelar akademik yang saya peroleh dan sanksi lainnya sesuai

dengan peraturan yang berlaku.

Medan, 11 Juli 2024

s

SR U RUnAR

a
)

| Q;‘-}‘\)
=] PEL
i ARAB520367

Fikri Aulia

NIM. 0701182163



&—» KEMENTERIAN AGAMA REPUBLIK INDONESIA
W UNIVERSITAS ISLAM NEGERI SUMATERA UTARA MEDAN
FAKULTAS SAINS DAN TEKNOLOGI

Jln. Lapangan Golf, Desa Durian Jangak, Kecamatan Pancur Batu, Kabupaten Deli
E Serdang Provinsi Sumatera Utara, Kode Pos: 20353
SUMATERA VLA MEDAN Telp. (061) 6615683-6622925, Fax. (061) 6615683
Url: http://saintek.uinsu.ac.id, E-mail: saintek@uinsu.ac.id

PENGESAHAN TUGAS AKHIR
Nomor : B.437/ST/ST.V.2/PP.01.1/08/2024

Judul : Sistem Kendali Suhu Pada Kandang DOC
Berbasis Mikrokontroler Arduino Uno Dengan
Metode Logika Fuzzy Mamdani

Nama . Fikri Aulia

Nomor Induk Mahasiswa : 0701182163
Program Studi : Tlmu Komputer
Fakultas . Sains dan Teknologi

Telah dipertahankan di hadapan Dewan Penguji Skripsi Program Studi Ilmu
Komputer Fakultas Sains dan Teknologi UIN Sumatera Utara Medan dan

dinyatakan LULUS.
Pada hari/tanggal : Kamis/ 11 Juli 2024
Tempat . Ruang Prodi Ilmu Komputer

NIP. 198506042015031006

Penguji 1, Perguﬁ_l.l.\-—_—




ABSTRAK

Sistem kelistrikan sangat berperan penting pada peternakan ayam, terutama untuk
pemanasan dan penerangan serta pendingin pada kendang days old chicken (DOC).
Suhu lingkungan merupakan salah satu faktor eksternal yang dapat mempengaruhi
performa ayam. Suhu yang ideal berkisar antara 30-34°C. Pada permasalahan ini
peneliti menggunakan mikrokontroler Arduino Uno untuk melakukan pengendalian
suhu menggunakan pemanas berupa lampu dan pendingin berupa kipas dc agar
suhu menjadi stabil. Metode pada sistem pengaturan suhu menguunakan Logika
fuzzy mamdani sebagai pemberi Keputusan yang meyerupai manusia. Rancangan
ini memliki Tingkat ketepatan sebesar 99,62% yang didapat dari hasil pengujian.

Kata Kunci: Mikrokontroler, Logika Fuzzy, Temperatur



ABSTRACT

The electrical system plays a significant role in poultry farming, especially for
heating, lighting, and cooling in the cages of day-old chickens (DOC).
Environmental temperature is one of the external factors that can affect chicken
performance, with the ideal temperature ranging from 30-34°C. In addressing this
issue, researchers utilized an Arduino Uno microcontroller to control temperature
using a lamp as a heater and a DC fan as a cooler to stabilize the temperature. The
method employed in the temperature control system utilizes Mamdani fuzzy logic
as a decision-maker mimicking human behavior. This design achieved a precision
level of 99.62% as determined from the test results.

Keywords: Microcontroller, Fuzzy Logic, Temperature
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