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RANCANG BANGUN ALAT MONITORING DAN KONTROL
KUALITAS AIR KOLAM BUDIDAYA IKAN AIR
TAWAR BERBASIS 10T

ABSTRAK

Telah dilakukan penelitian rancang bangun alat monitoring dan kontrol kualitas air
kolam budidaya ikan air tawar bebasis iot, yang bertujuan (i) untuk menghasilkan
suatu alat yang mampu memonitoring dan mengkontrol kualitas air kolam budidaya
ikan air tawar berbasis iot, (ii) untuk mengetahui kinerja alat monitoring dan kontrol
kualitas air kolam budidaya ikan air tawar berbasis iot. Penelitian ini menggunakan
Arduino Mega 2560 sebagai mikrokontroler yang dihubungkan dengan Wifi
Expansion Shield sehingga bisa terhubung dengan jaringan internet. Untuk
memonitoring kualitas air yang terdiri dari tiga parameter yaitu nilai suhu air
diperoleh menggunakan sensor DS18B20, nilai kekeruhan air diperoleh
menggunakan sensor turbidity, dan nilai pH air diperoleh menggunakan sensor pH.
Untuk mengkontrol kualitas air menggunakan dua buah pompa dc, salah satu dari
pompa tersebut berfungsi untuk menguras air lama dan salah satunya lagi mengisi
air yang baru, pompa dapat dikontrol atau di on off kan melalui aplikasi blynk. Pada
kerja pompa sudah diatur jarak air yang akan dikuras atau diisi menggunakan sensor
ultrasonik, jika pompa kuras on maka air akan terkuras dari wadah kolam sampai
batas ketinggian > 10 cm diatas permukaan air, apabila mencapai batas tersebut
maka pompa kuras akan off sendiri dan tombol di aplikasi blynk juga akan otomatis
off sehingga air tidak terkuras habis. Dan sebaliknya jika pompa isi on air akan
mengisi wadah kolam yang sudah dikuras sampai batas ketinggian <5 cm diatas
permukaan air, apabila mencapai batas tersebut maka pompa isi akan off sendiri dan
tombol di aplikasi blynk juga akan otomatis off sehingga air tidak kepenuhan.

Kata Kunci: Arduino Mega 2560, Sensor DS18B20, Sensor Turbidity, Sensor pH



DESIGN AND DEVELOPMENT OF IOT-BASED FRESHWATER
FISH CULTIVATION POOL WATER QUALITY CONTROL
AND MONITORING EQUIPMENT

ABSTRACT

Research has been carried out on the design of monitoring and controlling tools for
iot-based freshwater fish culture pond water quality, which aims (i) to produce a
tool capable of monitoring and controlling the water quality of iot-based freshwater
fish farming ponds, (ii) to determine the performance of the iot-based fish farming
equipment. monitoring and control of iot-based freshwater fish culture pond water
quality. This study uses Arduino Mega 2560 as a microcontroller that is used with
Wifi Expansion Shield so that it can be connected to the internet network. To
monitor air quality which consists of three parameters, namely the air temperature
value obtained using the DS18B20 sensor, the air turbidity value obtained using a
turbidity sensor, and the pH value of the air obtained using a pH sensor. To control
water quality using two dc pumps, one of which works to drain old water and the
other fills new water, the pump can be controlled or turned on and off via the blynk
application. At work the pump has set the distance of the water to be drained or
filled using an ultrasonic sensor, if the pump drains on then the water will drain
from the pool container to a height limit of 10 cm above the water level, when it
reaches this limit the drain pump will turn itself off and the button in the blynk
application it will also automatically turn off so that the water does not drain out.
And vice versa if the fill pump in the air will fill the pool container that has been
drained to a height limit of 5 cm above the water level, if it reaches this limit, the
fill pump will turn itself off and the button in the blynk application will also
automatically turn off so that the air is not full.

Keywords: Arduino Mega 2560, DS18B20 Sensor, Turbidity Sensor, pH Sensor
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