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Lampiran 1 Gambar Alat-alat Penelitian 

1. Laptop 

 
2. Bor Listrik 

 
3. Mistar 

 
4. Multimeter 

  
 

5. Penghisap Timah 
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6. Solder 

 
7. Tang Buaya 

 
8. Tang Potong 

 

 

 

 

 

 

9. Handphone 
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Lampiran 2 Gambar Komponen-komponen Penelitian 

1. Arduino Uno Wifi 

 
2. Sensor HC-SR04 

 
3. Buzzer 

 
 

4. LED 

 
 

5. LCD 
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6. Kabel Penghubung 

 
 

7. Kaca 

 
 

8. Timah 

 
 

9. Panel Surya 

 
 

10.  Baterai 
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11.  Battry Charge Regulator 

 

 
 

12.  Brushless Pump DC 

 
 

13.  Step Down LM2596 

 

 
 

14.  Relay 

 
 

15.  Box Project 
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Lampiran 3 Program Koding Alat 

#define BLYNK_PRINT Serial 

#include <ESP8266_Lib.h> 

#include <BlynkSimpleShieldEsp8266.h> 

char auth[] = "IHV2WvNmQSOMLwDblYQjrPbFpPnPTIn4"; 

char ssid[] = "OPPO A15"; 

char pass[] = "12341234"; 

#include <SoftwareSerial.h> 

SoftwareSerial EspSerial(2, 3); // RX, TX 

#define ESP8266_BAUD 9600 

ESP8266 wifi(&EspSerial); 

//#include<KRwifi.h> 

#include<LiquidCrystal.h> 

int trigPin=7; 

int echoPin=6; 

int Led1 = A0; 

int Led2 = A1; 

int Led3 = A2; 

int buzzer = 4; 

int pompa = 5; 

LiquidCrystal lcd(13,12,11,10,9,8); 

void setup(){ 

Serial.begin(115200); 

lcd.begin(16,2); 

EspSerial.begin(ESP8266_BAUD); 

delay(10); 

Blynk.begin(auth, wifi, ssid, pass, "iot.serangkota.go.id", 8080); 

pinMode(trigPin, OUTPUT); 

pinMode(echoPin, INPUT); 

pinMode(A0, OUTPUT); 

pinMode(A1, OUTPUT); 

pinMode(A2, OUTPUT); 

pinMode(4, OUTPUT); 

pinMode(5, OUTPUT); 

} 

void loop(){ 

Serial.println(trigPin); 

float duration, distance; 

digitalWrite(trigPin, HIGH); 

delayMicroseconds(50); 

digitalWrite(trigPin, LOW); 

//Stores the time echoPin held HIGH 

duration=pulseIn(echoPin, HIGH); 

distance= 19,89-(((float)(340*duration)/10000)/2); 

if(distance>1000)return; 
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if(distance<2)return; 

lcd.setCursor(0,0); 

lcd.print("Distance "); 

lcd.setCursor(0,1); 

lcd.print(distance); 

Blynk.virtualWrite(V1,distance); 

Blynk.virtualWrite(V2,distance); 

if((distance >=0)&&(distance <=5)) 

{ 

digitalWrite(Led2, LOW); 

digitalWrite(Led1, HIGH); 

digitalWrite(Led3, LOW); 

digitalWrite(buzzer, LOW);   

Blynk.notify("aman"); 

delay(500); 

} 

else 

{ 

digitalWrite(Led1, LOW)    

} 

if((distance >=5)&&(distance <=10)) 

{ 

digitalWrite(Led1, LOW); 

digitalWrite(Led2, HIGH); 

digitalWrite(Led3, LOW); 

digitalWrite(buzzer, HIGH); 

delay(500); 

digitalWrite(buzzer, LOW); 

delay(500); 

digitalWrite(buzzer, HIGH); 

delay(500); 

digitalWrite(buzzer, LOW); 

delay(500); 

digitalWrite(buzzer, HIGH); 

Blynk.notify("Siaga"); 

delay(500);     

} 

else 

{ 

digitalWrite(Led2, LOW); 

digitalWrite(buzzer, LOW); 

} 

if((distance >=10)&&(distance <=17)) 

{ 

digitalWrite(Led1, LOW); 

digitalWrite(Led2, LOW); 

digitalWrite(Led3, HIGH); 

digitalWrite(buzzer, HIGH); 
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delay(1000); 

Blynk.notify("Bahaya"); 

delay(500); 

} 

else 

{ 

digitalWrite(Led3, LOW); 

digitalWrite(buzzer, LOW); 

} 

 

delay(500); 

Blynk.run(); 

} 
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Lampiran 4 Gambar Uji Ketinggian Air 

1. Pengujian Ketinggian Air Kondisi Aman  

 

 

2. Pengujian Ketinggian Air Kondisi Siaga 
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3. Pengujian Ketinggian Air Kondisi Bahaya 
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Lampiran 5 Gambar Uji Panel Surya 

1. Pengujian Panel Surya kondisi Tanpa Beban Keadaan Cerah 
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2. Pengujian Panel Surya kondisi Tanpa Beban Keadaan Mendung 
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3. Pengujian Panel Surya kondisi Pakai Beban Keadaan Cerah 
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4. Pengujian Panel Surya kondisi Pakai Beban Keadaan Mendung 
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Lampiran 6 Hasil Pengujian Waktu Pengisian Ketinggian Air 

1. Pengisian 1 

 
2. Pengisian 2 

 
 

3. Pengisian 3 

 
4. Pengisian 4 
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5. Pengisian 5 

 
6. Pengisian 6 

 
7. Pengisian 7 
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Lampiran 7 Data Pengujian Ketinggian Air 

No. Waktu/Jam 
Alat 

Perancangan 

Alat 

Konvensional 
Selisih % Error 

1 15 : 00 : 12  2,87 cm 3 cm 0,13 4,33 % 

2 15 : 00 : 23  5,11 cm 5 cm 0,11 2,20 % 

3 15 : 00 : 38  8,05 cm 8 cm 0,05 0,62 % 

4 15 : 00 : 54  9,82 cm 10 cm 0,18 1,80 % 

5 15 : 01 : 12 11,86 cm 12 cm 0,14 1,16 % 

6 15 : 01 : 34 14,82 cm 15 cm 0,18 1,20 % 

7 15 : 01 : 45 16,57 cm 17 cm 0,43 2,52 % 

Rata-rata 0,17 1,97 % 

Pengujian akurasi digunakan untuk mengetahui persen keberhasilan alat 

perancangan yang telah dibuat dengan alat konvensional. Pengujian akurasi 

ketinggian Air dilakukan dengan menggunakan mistar. Perhitungan akurasi 

ketinggian Air dari data lampiran 6 adalah sebagai berikut:  

Untuk Pengujian 1 

% Error   =  
hasil alat perancangan – hasil alat konvensional 

hasil alat konvensional
 x 100 % 

=  
2,87 – 3 

3
 x 100 % 

= 4,33 % 

Untuk Pengujian 2 

% Error   =  
hasil alat perancangan – hasil alat konvensional 

hasil alat konvensional
 x 100 % 

=  
5,11 – 5 

5
 x 100 % 

= 2,20 % 

Untuk Pengujian 3 

% Error   =  
hasil alat perancangan – hasil alat konvensional 

hasil alat konvensional
 x 100 % 

=  
8,05 – 8 

8
 x 100 % 

= 0,62 % 

Untuk Pengujian 4 

% Error   =  
hasil alat perancangan – hasil alat konvensional 

hasil alat konvensional
 x 100 % 

=  
9,82 – 10 

10
 x 100 % 

= 1,80 % 

Untuk Pengujian 5 

% Error   =  
hasil alat perancangan – hasil alat konvensional 

hasil alat konvensional
 x 100 % 
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=  
11,86 – 12 

12
 x 100 % 

= 1,16 % 

Untuk Pengujian 6 

% Error   =  
hasil alat perancangan – hasil alat konvensional 

hasil alat konvensional
 x 100 % 

=  
14,82– 15

15
 x 100 % 

= 1,20 % 

Untuk Pengujian 7 

% Error   =  
hasil alat perancangan – hasil alat konvensional 

hasil alat konvensional
 x 100 % 

=  
16,57– 17

17
 x 100 % 

= 2,52 % 

Total rata-rata error  = 
4,33%+2,20%+0,62%+1,80%+1,16%+1,20%+2,52%

7
  = 1,97 % 
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